214D432 DASAR SISTEM KENDALI (UJIAN FINAL)
                        100 menit OPEN BOOK
NAMA:_________________________   No. STAMBUK: _____________

Kerjakan semua soal pada tempat yang disediakan, jika tidak cukup gunakan halaman sebaliknya

Bagian I (40 point): Lengkapilah kalimat-kalimat di bawah ini dengan kata-kata yang tepat. Jawaban tepat bernilai 2 point, jawaban kurang tepat bernilai 1 point, jawaban sesat di-denda -1 point, dan jika tidak menjawab tentu saja mendapat nol saja.

Bidang kajian Teknik Kendali mempelajari sistem kendali, yang pada dasarnya merupakan sistem apa saja yang ditengarai terdiri dari 2 (dua) bagian yaitu bagian _________________ dan bagian _____________________. Istilah “kendali” sendiri merupakan terjemahan resmi dari kata Bahasa Inggris ______________.

Pada suatu sistem kendali yang lengkap, kedua bagian tersebut di atas dihubungkan dengan 4 (empat) isyarat, yaitu: isyarat luaran (output), ______________________, _________________, dan _____________________. Sistem kendali dengan umpan-balik yang melibatkan manusia dalam peng-operasi-annya disebut sistem kendali _____________ sedangkan yang tidak/kurang mengandalkan keterlibatan manusia disebut sistem kendali __________________ Dalam matakuliah ini hanya dipelajari teori-teori kendali _______________ yang memerlukan alat-alat matematik: ________________________ dan  ____________________-nya, serta ____________________ dengan _____________________ .Dua di antara konfigurasi sistem kendali yang sering dijumpai dalam teori mau pun praktek adalah sistem kendali dengan ____________________ dan sistem kendali dengan _________________. 

Suatu sistem (kendali) dikatakan stabil jika dan hanya jika tanggapan denyutnya __________________. Karena itu, kestabilan suatu sistem (kendali) dapat ditentukan dari model ____________________-nya, yaitu dengan melihat letak ________-nya pada bidang kompleks. Suatu sistem kendali pasti stabil jika dan hanya jika semua akar ____________________________-nya terletak di _________________________________________  pada bidang kompleks. 

Bagian II ALAT-ALAT MATEMATIK (20 point)

2.1. Tentukan nilai K agar sistem A setara dengan sistem B (10 point):


2.2. a. Tentukan G(s) jelmaan Laplace dari g(t) = (10 sin 2t) + (5 cos 2t)  (5 point)

b. Tentukan g(t) jelmaan Laplace inverse dari G(s0 = (3s + 2)/(s2 +4)  (5 point)

Bagian III ISTILAH-ISTILAH KHUSUS (30 point)  

3.1. Suatu kendalian G(s)=1/5s2 dikendalikan dengan umpan-balik H(s)=K(8s+1)/(5s+3), maka tentukan (kerjakan di halaman sebaliknya):


a. Bagan kotak Sistem Kendali ini! (2 point)


b. Nisbah Alih Daur Terbuka (Open Loop Transfer Function)-nya! (2 point)


c. Nisbah Alih Daur Tertutup (Closed-Loop Transfer Function)-nya! (3 point)


d. Persamaan Karakteristik-nya! (3 point)

3.2. 




Masing-masing 5 point:

a. Tentukan GT(s)= T(s)/R(s) Nisbah Alih daur Tertutp (CLTF) sistem di atas!!

b. Tentukan dan gambarkan letak pole-pole dari GT(s) sistem di atas pada bidang kompleks.

c. Tentukan frekuensi alamiah tak teredam (undamped natural frequency) n dari GT(s) !
d. Tentukan pula nisbah redaman (damping ratio) dari GT(s) !
Bagian IV KESTABILAN (10 point) Masing-masing 5 point:

4.1. Dari soal 3.1. , dengan 2 (dua) kriteria Routh, tentukan batas nilai K agar sistem stabil !

4.2. Apakah sistem pada soal 3.2. sistem yang stabil? Terangkan dengan jelas!
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KERJAKAN TERBIH DAHULU SOAL YANG MUDAH, TAPI POINT-NYA BESAR!


