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Meluruskan NIAI

» Dikatakan “semi-DARIng", karena ada sebagian
proses pembelajaran yang dilaksanakan secara on-
line dengan dan/atau tanpa memanfaatkan SIKOLA,

sesuai “definisi” UNHAS,

» Dikatakan “semi-LuriNG", karena ada sebagian
proses pembelajaran yang masih dilaksanakan
seperti “bDlasa”,




CAPAIAN PEMBELAJARAN

Setelah mengikuti seluruh proses
pembelajaran dalam matakuliah ini,
mahasiswa akan meraih nilai terbaik

sesuai jerih-payah-nya, sehingga IPK-
nya semester ini menjadi lebih tingg
dari IPK-nya semester lalu.




KOMPONEN PENILAIAN

o Satu kali Test Tengah Semester
(LURING) pada sekitar Pekan ke 9-10
* Ulian Akhir Semester (LURING) pada

sekitar Pekan ke 16

o Jika Prof. Nadjamuddin Harun
berkenan melanjutkan perkuliahan
mulai pekan ke-9, maka NILAI AKHIR
akan DIGABUNGKAN dengan nilai
dari beliau,




PERSIAPAN

* Penyusunan MODUL-2 pembelajaran
 Pembentukan WAG Peserta
* Persiapan PERTEMUAN PERDANA

dengan Google Meet via http://
$so.unhas.ac.id

* Persiapan sistem pemantauan
KEHADIRAN dosen dan mahasiswa




DAFTAR HADIR

» Karena sistem pembelajaran bersifat MODULAR maka
“kehadiran” dosen mau pun mahasiswa menjadi TIDAK
PENTING.

Daftar hadir dibuat hanya untuk kepentingan ADMINISTRASI,
tidak mempengaruhi penilaian.

Setiap pekan dosen dan mahasiswa sama-2 mengisi DAFTAR

HADIR melalui link ZOHO Form yang akan disampaikan
melalui WAG

Setiap pekan pantauan kehadiran dosen dan mahasiswa
disetor ke kantor departemen dalam format seperti ini: nrios

-, (/™ Ve M ”~ -, . | 'ﬂ'w h/\ﬂw\ NN a1 &l r\“ ”, N
WAEID. LININIELS . EC . KA/ MTNZE/ &ur S/ sUENY rENMOaREIa) - kau ) - SUNIUKELS)

Senmy LURING Sermn IDARING/ Déaintar- Haaly
Diaitar _Haclr Pexan 1 ool sebagal “bukti fisik™ kehadiran
dosen dan mahasiswa.



https://web.unhas.ac.id/rhiza/arsip/kuliah/Pemodelan-dan-Simulasi/Semi_LURING_Semi_DARING/Daftar-Hadir/Daftar_Hadir_Pekan_1.pdf

MODUL PEMBELAJARAN
diperoleh dari:

https://web.unhas.ac.id/rhiza/arsip/kuliah/
Dasar-Sistem-Kendali/Mode_DARLING_2021/

eeee0 [sel-PakaiMasker 3G 16.15

< (1] & web.unhas.ac.id

Index of /rhiza/arsip/kuliah/Dasar-Sistem-
Kendali/Mode DARLING 2021

Last modified  Size Description

a Parent Directory

(3 Daftar Hadiry 14-Feb-2021 17:01 -
(L3 MODUL 14-Feb-2021 04:01 -
[:3 RACIKAN/ 14-Feb-2021 04:01 -




SUMBER MATERI AJAR

o ON-LINE: ritos://web.unheas.ac.id/rniza/
2rsly/xllizn] Dasa~-Sisten-Kenazll/

eeee0 Tsel-PakaiMasker 3G 16.23

¢ » [ & web.unhas.a g 'uku “":

Index of /rhiza/arsip/kuliah/Dasar-Siste 1, Kuo, Benjamin C., “Automatic Control Systems”

Prentice Hall Inc., NJ atav tferjemahannya
terbitan PT. Prehalindo, Jakarta.

T T : 2. Ogata, Katsuhiko, “Modern Control
[?] 206D432 Dasar Sistem Kendali.doc 27-Mar-2008 23:47 57K Engineering’, Prentice Hall of India, New Pelhi,
E]IW»LM}Z Dasar Sistem Kendali pdf 28-Aug-2013 08:43 52K a‘l'aU ‘l'el’jeraha"HYa (ji"d ]) ferbifa" Pe"erbif
3 Catatan-Kuliah-2013 18-Dec-2013 18:51 - Erlangga, Jakarta.

£ Catatan-Kuliah-2013 s - 3. Schaum Qutline Series: DiStefano lll, Joseph

(03 Dokumentasi 21-Sep-2020 22:50 e »
[% Jadwal Akhir Semester SEM 1l 2017-2018.pdf 08-May-2018 10:40 37K J.' .etal.' Feedback a"d contr()l sYSTems afau
AT i terjemahannya.

£3 Mode_DARLING 2021 14-Feb-2021 04:01

« Buku Ajar Utama:

https:/web.unhas.ac.id/rhiza/arsip/kuliah/Dasar-Sistem-Kendali/Dokumentasi/Buku_DASAR SISTEM_KENDALI FaizalSamwman.pdf

Name Last modified Size Des



https://web.unhas.ac.id/rhiza/arsip/kuliah/Dasar-Sistem-Kendali/Dokumentasi/Buku_DASAR_SISTEM_KENDALI_FaizalSamman.pdf

MODUL PEMBELAJARAN

VIO W WIRUAEINGAIN A BINW AL
MODUL 1: Perkenalan SISTEM KENDALI

MODUL 2. Alat-alat Matematik
o Sub-MODUL 2A: Bagan Kotak dan Aljabar-nya

e Sub-MODUL 2B: Nisbah-Allh dan Transformasi

Laplace
MODUL 3: Istilah-istilah Khusus
MODUL 4. Kestabilan

MIDTEST
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