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Selintas SEJARAH

(sumber lengkap: https://web.unhas.ac.id/rhiza/arsip/kuliah/Dasar-Sistem-Kendali/Cata
Kuliah-2015/Catatan Kuliah Dasar Sistem Kendali 2015.

» Sedikit2 bisa diunduh dari: MLMMM&HM
kuliah/Dasar-Sistem-Kendali/Catatan-Kuliah-2015/
v 1685: KONSORSIUM ILMU2 TEKNIK menetapkan: Teknlk Elektro

(Electrical Engineering) = (1) =ik Teneee |Listily, (2) Telanils

V(H(H‘»‘\()”"'w”1.4:&431'\;, (3) el E.wax':t'w."mm, (4) Telanilk Kenezll dan (5)
Isiaanilac [sSeinn JOIUNLE

1906: Masyarakat Sistem Kendali Indonesia (MASDALI) menetapkan

teriemahan baku “CONTROL" = KENDALL, sehingga: “CONTROL

SYSTEMS’ = SISTEM KENDALI dan “CONTROL ENGINEERING”

= TEKNIK KENDALIL

Sebelumnya untuk “control systems” = Sistem Pengaturan (ITB),

Sistem Pengendalian (UGM), Sistem Kontrol dan untuk “control

engineering” = Teknik Pengaturan (ITB), Teknik Pengendalian (UGM),

Teknik Kontrol, Teknik Mengatur (di Dep. Teknik Mesin)



https://web.unhas.ac.id/rhiza/arsip/kuliah/Dasar-Sistem-Kendali/Catatan-Kuliah-2015/Catatan_Kuliah_Dasar_Sistem_Kendali_2015.pdf
https://web.unhas.ac.id/rhiza/arsip/kuliah/Dasar-Sistem-Kendali/Catatan-Kuliah-2015/

Year

Events

‘ 1963

The Electrical Engineering Study Program (EESP) founded

' [ @ 1980

Split into 2 (two) sub-study programs:

(1) Electrical Power Engineering Sub-Study Program

(2) Telecommunication and Electronic Engineering Sub-Study Program

1984

Relocated from Baraya Campus to Tamalanrea Campus

a
' ' C C . C 1995

Split into 3 (three) concentrations:

(1) Electrical Power Engineering

(2) Telecommunication Engineering

(3) Computer, Control and Electronic Engineering

Minor Revisions of Curriculum

A - 2000
. ' ' ™ 2005

Minor Revisions of Curriculum, competency-based curriculum (KBK)

2010

Minor Revisions of Curriculum, competency-based curriculum (KBK)

2012

Focus Group Discussion (FGD) on Curriculum 2015 established

2015

Relocated to the Faculty of Engineering Campus at Gowa

Commencement of the Laboratory-based Education System (LBE)

Implementation of the R&D-based Curriculum 2015

e _atar Belakang: [1960] IEE dan IRE —=

Focus Group Discussion (FGD) on Curriculum 2015 dismissed

2018

Curriculum 2020 Developmen Team established

bergabung menjadi IEEE =

Curriculum 2020 Submitted to the Academic Senate

¢ [1963] Teknik Elektro yang ke-4 di FTUH
¢ [1980] menjadi 2 konsentrasi: TTL dan TTE
¢ [1908] menjadi 3 konsentrasi: TE(L), TT(&l)

dan TK(KE)
¢ [20185] non-konsentrasi, paket pilihan
e[2021] ........ kembali menjadi 3 paket
pilihan



https://web.unhas.ac.id/rhiza/arsip/jurusan/ABET/DOKUMEN_2021_NEW_ABET/
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¢ 2 (dua) bagian SISTEM KENDALL: (1) KENDALIAN (/1), yang dikendalikan dan (2)
PENGENDALI (-00r), yang mengendalikan
* Bagian KENDALIAN menghasilkkan KELUARAN (0uiput, outcome, hasil, produk, luaran) karena
isyarat KENDALI (conirol) dari PENGENDALI.
* Bagian PENGENDALI menghasilkan isyarat KENBALI (conirol) berdasarkan isyarat MASUKAN
ACUAN (cference input, setting, command) dan (jika tersedia) isyarat UMPAN-BALIK (‘ccoback)

* Jadi suatu SISTEM KENDAL! terdiri dari szl 2 (dua) bagian, yaitu KENDALIAN () yang
menghasilkan isyarat KELUARAN (0uipuf) dan PENGENDALI (/) yang menghasilkan
isyarat KENDALI (coniro)).

o SISTEM KENDAL! yang lsluly langiziy umumnya juga mempunyai isyarat MASUKAN ACUAN
(reference input) dan isyarat UMPAN-BALIK (‘ccdback).
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PERHATIKAN:

Saklar LAMPU dan LAMPU-nya, mana
yang KENDALIAN (p/ant) dan mana
yang PENGENDALI (controller)?

TELEVISI dengan Remote Control
Pengatur suhu ruangan (AC) dengan
Remote Control, bagaimana
memberikan isyarat MASUKAN
ACUAN (reference input)?




MODUL PEMBELAJARAN

VIO W WIRUAEINGAIN A BINW AL
« MODUL 1: Pengenalan SISTEM KENDALI

« MODUL 2; Alat-alat Matematik
o Sub-MODUL 2A: Bagan Kotak dan Aljabar-nya

e Sub-MODUL 2B: Nisbah-Allh dan Transformasi

Laplace
MODUL 3: Istilah-istilah Khusus
MODUL 4. Kestabilan

MIDTEST




ELAMAL BELAJAR

A

J

|

)

)
L
e

S merain P

L
)
N

)

0
&

D
)




