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SUMBER Materi Ajar 
Sumber Lengkap: https://web.unhas.ac.id/rhiza/arsip/kuliah/Dasar-
Sistem-Kendali/Catatan-Kuliah-2015/
Catatan_Kuliah_Dasar_Sistem_Kendali_2015.pdf)

• Sedikit2 bisa diunduh dari: https://web.unhas.ac.id/rhiza/arsip/
kuliah/Dasar-Sistem-Kendali/Catatan-Kuliah-2015/ 

• Mulai dari: https://web.unhas.ac.id/rhiza/arsip/kuliah/Dasar-
Sistem-Kendali/Catatan-Kuliah-2015/Kuliah-
DSK-2015-22102015-6.pdf tertanggal 24-Oct-2015 jam 23:31 dan 
selanjutnya……..
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KONFIGURASI DASAR SISTEM KENDALI (1)

Keluaran (output) Y(s) “dimanipulasi” oleh 
pengendali H(s) dibandingkan dengan 
masukan acuan (setting, command) R(s), 
menghasilkan isyarat galat (error) E(s) yang 
dijadikan isyarat kendali (control) U(s).



KONFIGURASI DASAR SISTEM KENDALI (2)

Keluaran (output) Y(s) dibandingkan dengan 
masukan acuan (setting, command) R(s), 
menghasilkan isyarat galat (error) E(s) yang 
“dikompensasi” oleh pengendali H(s) 
menghasilkan isyarat kendali (control) U(s).



Beberapa ISTILAH:

Dari kedua KONFIGURASI DASAR 
itu: 
• OLTF (Open-Loop Transfer 

Function) atau Nisbah Alih Daur 
Terbuka-nya SAMA, yaitu:  

G(s)H(s) 
• CLTF (Closed-Loop Transfer 

Function) atau Nisbah Alih Daur 
Tertutup-nya, GT(s) = Y(s)/R(s), 
BEDA 

• Persamaan Karakteristik-nya 
SAMA: 

1 + G(s) H(s) = 0
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MODUL PEMBELAJARAN

UJIAN FINALMIDTEST



SELAMAT BELAJAR 
Semoga SUKSES meraih PRESTASI!


