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Keluaran (output) Y(s) “dimanipulasi” oleh
pengendali H(s) dibandingkan dengan
masukan acuan (setting, command) R(s),
menghasilkan isyarat galat (error) E(s) yang
dijadikan isyarat kendali (control) U(s).
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Keluaran (output) Y(s) dibandingkan dengan
masukan acuan (setting, commana) R(s),
menghasilkan isyarat galat (error) E(s) yang
“dikompensasi” oleh pengendali H(s)
menghasilkan isyarat kendali (control) U(s).
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MODUL 3: Istilah-istilah Khusus

SULSVIOUUTISAIRONEIGURASIVASAR
 Sub-Modul 3B: Isyarat-isyarat TEST

Sub-Modul 3C: ORDER, Pole dan Zero
MODUL 4: Kestabilan

MIDTEST
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