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PROJECT 2

» Sumber pembelajaran (semua Projects): https://
web.unhas.ac.id/rhiza/arsip/kuliah/Pemaodelan-
dan-Simulasi/dokumen 2018/

. Proleth h oi-ﬂ 38.8C.iC

* (akan dibuat di); https://web.unhas.ac.id/rhiza/
arsip/kulian/Pemodelan-dan-Simulasi/
dokumen_2020/



https://web.unhas.ac.id/rhiza/arsip/kuliah/Pemodelan-dan-Simulasi/dokumen_2019/Tugas_2_2019.slx
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PENGUKURAN FISIK di LAPANGAN (1)

permukaan jalan
dalam [cn]

1

* N = TINGCI TEMPAT DUDUIK (sadel) di atas

ketika sepeda motor diduduki,

* 0 = JARAK antara RODA BELAKANG dan
RODA DEFPAN dalam [cinn]
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¢ dalam [enn] digunakan untuk
menghitung waktu tunda (delay,
DIELTA) dalam [secene] antara roda
depan dan roda belakang untuk
kecepatan v [xnm/jznn], ditentukan
kurang dari 2 lxunn/iznn
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PENGUKURAN FISIK dl LAPANGAN (2)

* 0 puin = TINGGI
TEMPAT BAUBAUIK

(sadel) di atas
CY SunEre J permukaan jalan
¥ %{;W dy —3E,20,03LF ketika sepeda
k | L E‘;S@ KA motor DITIEAN,
\ [ & _
*mm 1 teo03l 42 dalam [cinn]
ds B v
* Ny = TINGGI
. % = JARAK antara turun ke lobang sampai naik W_ML,-J,,_U PDAIDAIK
kembali [cinn] (sadel) di atas
* ¢, = JARAK antara naik ke “polisi tidur” sampal permukaan jalan
turun kembali [&inn] ketika sepeda
mMotor DANGIKATT

* &, dan @ digunakan untuk menghitung {, dan
| &)

dalam [cinn]




Cari INFO MODEL Simulink
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* Konstanta Pegas K dan Redaman B diperolen dari NiM,
misalnya:

1.D121171822 —-> K = 5,22 [\/mn]
2.D121171828 —-> B = 8,25 [N sec/m)
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Selanjutnya Model SIMULINK akan
lbangun di kelas LURING | Dokumen

<an dapat dilihat di:

# of columns
# of inputs

# of rows
# of outputs

° Find a state space model in diagonal
canonical form

1. First order differential equation
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https://web.unhas.ac.id/rhiza/arsip/kuliah/Pemodelan-dan-Simulasi/MODE_DARLING_2021/

MODUL SELANJUTNYA

»
U - |\ | '/‘}'J ! AMNALLICTVITVY H- -I\"LH‘H‘-ll ,-AiN \Ihw y L CLI ‘4“ ICICHE

A
L 027 WREENS (MERDAELAN SISTIELU
N
A

< < <
O O O
O O 0O
C C C

JVTACANVEVACANVIV OWERSTSIEV
L O4AL MRQUECT U e SN e RUUSE
L Q4E: MraodEcT 2 SISTEM SUSIPENS

DUL 04C: PROJECT 3 MENARA AIR

>

CC

J O

< <
O O

<
O




MODUL PEMBELAJARAN 04A, B, C dan D

Tugas-tugas SIMULASI menggunakan model
Simulink@MATLAB Kita harus
Slap-siap me-

PARIOUIECI 1% viesirias) SiuiNK dengen s
SMOUECT 2 SISTEM SUSPENS
ROJECT 3: MENARA AIR
PROJECT 4: KOLAM AIR HANGAT
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Displacement, z
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