Project 2 SISTEM SUSPENSI SEPEDA MOTOR

1. Lakukawn Pehgama&av\ fisike dan pengukuran
Al Laxpa\hgam unbule mem-validast parame&er—
Paramef:er Yang diguv\a\k‘av\ unbule sinmulast.

2. Crunalkan Farame&er-yarame&ev hastl
pengukuran dan Pe.rhi&uhgam unbule simulast
goncangan tanpa sistem suspensi sebagai
dicontohikan di kelas. Usahalan
mengquinakan gaya goncangan yang cu.kup
besar se.kihgga\ dicapai Postsi maksimum dan
mLALMuUY,

3. Simpan file model simulasi tanpa sistem
su,s[aev\si, sebagai referensi.



