X §eCJM4\4 1700 —> 1954
((ROBDT ) Frenshagi  (Erogver; hal 1o)

———

r("\ﬁﬂfpv 2
PhsAR® TEKNILOG] ROBOT

1. Anaktomi Robot

2. Volume Ker ja

3. Sistem Penggerak

4, Sistem Kendali dan Dinamika Robot
£, Presisi

6. End Effectors

7. Sensor

¥. Pemograman

7 Aptikasi.



