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BIDANG KAJIAN SKD

Bacalah foto-copy-an yang sudah dibagikan di LSKI !
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Materi Pembelajaran: https://web.unhas.ac.id/rhiza/arsip/kuliah/
Sistem-Kendali-Digital/
Catatan Kuliah_Sistem Kendali Digital 2016-2018.pdf
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: :‘, Untuk mempelajari TEORI KENDALI diperlukan
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Ada 3 (tiga) BAGIAN UTAMA PENGENDALI DIGITAL.:
A/D-Converter, D/A-Converter dan PROGRAM
(yang di-“tanam” di komputer/microcontroller)
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Berdasarkan MODEL FISIK dibangun MODEL
MATEMATIK yaitu MODEL NISBAH ALIK (Transier

Funetion) untuk SISTEM KENDALI DIGITAL (SKD)
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Ada 3 (tiga) lsyarat: (1) keluaran time-continuous yft), dicuplik menjadi
data digital yfk), (2) masukan acuan data digital rfk) dan (3) isyarat kendali
data digital ufk) yang di-cuplik dan di-tahan (8/) dengan ZOH (Zero
Order Hold) menjadi isyarat time-continuous, non-differentiable, u(t).



PEMODELAN SKD MODEL NISBAH ALIH

Berdasarkan ISYARAT2 dibangun MODEL NISBAH ALIH
(Transfer Function) untuk SISTEM KENDALI DIGITAL (SKD)
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Isyarat keluaran time-continuous yft), dicuplik menjadi data digital yfl) oleh FENCLIMLIL

SEMIL (virtual sampler) sehingga pada mata pengamat semua isyarat dalam sistem terlihat
sebageu DATA DIGITAL rfk), ufk) dan yfk). Setelah semua isyarat merupakan isyarat data

tercuplik (sampled-data) maka dapat dilakukan TRANSFORMASI Z dengan sahih.




3 (TIGA) BAGIAN MATERI KULIAR:

 Baglan {: (Pekan 1 s/d 8 oleh RH2)

» Baglan 2: (Pekan 9 s/d 16 oleh EJA)

 Baglan $: Praktikum (INDIVIDU dan
KELOMPOK)




MODUL PEMBELAJARAN

 Baglan {: (Pekan 1 s/d 8 oleh RH2)
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MODUL 3: Dasar-Dasar Transformasi Z

MOD TTS odel Nisbah Alih SKD
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