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ISTILAR-ISTILAH LAIN

Dalam literatur, ada sedikitnya 3 (tiga) iSt"ah lain yang digunakan:
Sistem Kendall Digital (Digital Control Systems)

o Sistem (yang dlj-Kencdall-(kan oleh) Komputer (Computer-
Controlled Systems)
o Sistem Kenaall Data Tercupllk (Sampled-data Control Systems)
o Sistem Kendall Waktu Diskrit (Discrete-time Control Systems)
» Note : bukan Discrete Event (Control) Systems

TUGAS MANDIRI: Telusuri dengan Google Search
istilah-istilan yang di- , Pelajari dengan
seksama pengertiannyal




SISTEM KENDALI secara UMUM

SISTEM _KENDAL
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* 2 (dua) bagian SISTEM KENDALL (1) KENDALIAN (), yang dikendalikan dan (2)
PENGENDALI (-ontole), yang mengendalikan

+ Bagian KENDALIAN menghasilkkan KELUARAN (ouipu?, outcome, hasil, produk, luaran) karena
isyarat KENDALI (cof10)) dari PENGENDALIL.

* Bagian PENGENDALI menghasilkan isyarat KENDALI (co/1/r0/) berdasarkan isyarat MASUKAN
ACUAN (efvence input, setting, command) dan (jika tersedia) isyarat UMPAN-BALIK (fachiack)

» Jadi suaty SISTEM KENDAL) terdiri dan wunct 2 (dua) bagian, yaitu IKENDALIAN () yang
menghasilkan isyarat KELUARAN (ouipur) dan PENGENDAL) (o) yang menghasilkan
isyarat KENDALI (-ontro)).

o BISTEM KENDAL! yang izl lanesy umumnya juga mempunyai isyarat MASUKAN ACUAN
(refevernico nput) dan isyarat UMPAN-BALIK (foechack),




* 2 dua) bagian SISTEM KENDALL (1) KENDALIAN (1w, yang dikendalikan dan (2)
PENGENDALI (- ort0dy), yang mengendalikan
» Bagian KENDALIAN menghasilkan KELUARAN (ouiput, outcome, hasil, produk, luaran) karena
isyarat KENDALI (-or0)) dari PENGENDAL).
» Bagian PENGENDAL) menghasilkan isyarat KENDALI (. o/ /0 berdasarkan isyarat MASUKAN
ACUAN (ofovenice nipwt, setting, command) dan (jika tersedia) isyarat UNMPAN-BALIK (fooack)

* Jadi suatu SISTEM KENDALI terdir dan amunencs 2 (dua) bagian, yaitu KENDALIAN (v ) yang
menghasilkan isyarat KELUARAN (0uip0f) dan PENGENDALI (v v odw) yang menghasilkan
isyarat KENDALJ (- onto).

o BISTEM KENDALI yang lamlr dameaay umumnya juga mempunyai isyarat MASUKAN ACUAN
(roferenice nput) dan isyarat UMPAN-BALIK (foocback).

SISTEM KENDALI DIGITAL (SKD)

SKD adalah SISTEM KENDALI yang
bagian PENGENDALI-nya merupakan
PENGENDALI! DIGITAL (Digital Controlier)




Macam2 PENGENDALI DIGITAL (Dic |tal Controllers)
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» Coba telusuri dengan Giaagile Searen:
Digital Controllers
Macam?2 Pengendali Digital.
» Rangkaian LOGIKA.
+ Kombinatorik (tanpa CLOCK)
+ Sekuensial (dengan CLOCK)
» Hardware Definition Language
(HDL) |st|Iah istilah yang
* Programmable Logic Controlier (PLC) di-
* Distributed Control Systems (DCS) - ’
o (PLC, DCS) + Artificial Intelligence (Al) => pelajari dengan
Advanced Control Systems (APC) seksama




Macam2 PERANGKAT/PIRANTI/SISTEM DIGITAL

(Dlgltal Systems) (yang bisa dimanfaatkan selbagal
)

KOMPUTER (Main-Frame Computer —>
Minicomputer —> Microcomputer —> Personal
Computer (PC) —> (desktop, laptop, palmtop) —>

Man-Machine Interface (MMI)
Miniaturisasi KOMPUTER —> Microcontroller
Pengembangan KOMPUTER —> Network (jaringan).
» Pusat Kendall (Control Center)
o Supervisory Control and Data Acquisition
(SCADA)
NEXT: Nanotechnology




Macam2 PERANGK

AT/PIRANTI/SISTEM DIGITAL
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3 (TIGA) BAGIAN MATERI KULIAR:

 Baglan {: (Pekan 1 s/d 8 oleh RH2)

» Baglan 2: (Pekan 9 s/d 16 oleh EJA)

 Baglan $: Praktikum (INDIVIDU dan
KELOMPOK)




MODUL PEMBELAJARAN

 Baglan {: (Pekan 1 s/d 8 oleh RH2)
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stenn Kendall Digitzl (SKD)
o  SiufeloUPAUL Ay [Meane el SIadD)
* Sub-MODUL 18: Sejarah SKD

(ada fotocopy-an bisa diambil di LSKI setiap Senin/Kamis)
MODUL 2: Pemodelan SKD

| MODUL 3: Dasar-Dasar Transformasi Z

§ MODUL 4: Model Nisbah Alih SKD
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