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LS ILAALAN SAUNS dan s NN TR yang
selama 6 tahun perang berlangsung telah melebihi
sejarah kemajuan selama 600 tahun sebelumnya.

Tidak semua inovasi teknologi pada jaman perang
sempat di-aplikasi-kan untuk peperangan ’

berlangsung, sehingga terpaksa mencari aplikzsi
pada masa damai. Salah satunya di antare:iya
adalah:

Soalern lyang ALl Kermaal (Lan coer)

Systems) s e e e s 'COMPUTER

Yang dimaksud dengan “Sig’em” dalam
hal ini umumnya adalah KZNDALIAN
PROSES((~rocess ~LANY))di industri
manufaktur, sedangkan yang dimaksud
dengan “Kemputer” adalah ¥ ZaPUY S
ANALOGC (Analog Computer,, Karena
waktu itu KOMPUTER DIGITAL (sepert

yang kita kenal sekarang) belum di-

konsep-kan sebagai PENGENDALI




PERIODISASI SEJARAH SKD

Bacalah foto-copy-an yang tersedia di LSKI !
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Next development: Nanotechnology



PERIODE PERINTIS ~ 1955

Bacalah foto-copy-an yang tersedia di LSKI !
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PERIODE DDC ~ 1962

Bacalah foto-copy-an yang tersedia di LS Digital
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W adalah satu CENERAS! KOMPUTER yang mﬁfuoekan Wuatwlsa& dem
generasi “main-frame”’ sebelumnya dengan mengintegasikan komponen2 diskrit dalam
IC (riregurziree) Circwrr). Manfaat utamanya sebagai mesin PENCGOLAR DATA

(DATA PROC 222 NE). Manfaatnya sebagai PENGENDALI DIGITAL hanya karena

kemudahan pemrogramannya, menggunakan =Al=A=SA (=S yang bisa dipanggil
sebagai sub-reutine dari bahasa pemrograman yang lebih tinggi seperti F a1 AN, dll.
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= DERIPHERAL b
Microcomputer adalah GENERASI KOMPUTER setelah generasi Minicomputer, yaitu
setelah sistem CPU (Central Processing Unit) dapat di-integrasikan menjadi sistem MPU
(Miere Precesser Unit) dalam satu e € (nregratee Circwlt). Generasi inilah yang
melahirkan PC (Mersenz) Cornpusr) - dan tentu saja melahirkan SKD berbasis PC -
dalam berbagai bentuknya yang kita kenal sekarang. Dalam perkembangan selanjutnya,
karena dalam SKD berbasis PC bagian PERIPHERAL yang berhubungan dengan manusia
tidak terlalu diperlukan, maka keseluruhan (M= A\ZIENIVALL DIEINTAL bisa di-integrasi-kan
menjadi satu =1 yang disebut IC Microcontrolier.




Setelah PERIODE Microcomputer (1980-an)

Setelah 4 (= 0z) periode dalam SEJARAK SKD itu, yaitu
setelah Pericce Microcomputer yang melahirkan
Pengendall Digltal Ber-basls PC, berikutnya ada beberapa
perkenisangzn yang berlangsung secara MARALEL sampal
sekarang, yaitu:

* Microcontroller

« Computer Network

-~ Periode DDC => PLC => DCS => APC

Kemudian masih DITUNGGU bagaimana perkembangannya
Next development: Nanotechnology




Sejarah mierecontroller dimulai

MICROCONTROLLE
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Perkembangan teknologi ey o P
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Dedicated DITAL CONTROLLER

=l pada awal tahun 1960-an ketika paruamaan
™ komputer Feurzui-Angars Mmeng-

implementasi-kan =i« 2 di pabrik kimia M1 di

Inggris, berkembang “aleclicaled aigiial

cantralier” (pengendali digital yang

dirancang khueus untuk aplikasi SiL2), ber-
turut berdasarkan perkembangannya:

v P (Progy armrmatie Logae C ot raior)
yang merupakan pengembangan langsung
dari Direet Digital Ceniral (DDC), yaitu
pengendali logika (menghasilkan keputusan
ON atau \277) yang dapat diprogram
(dengan pemrograman LADLIER) mengikuti
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Advanced Process
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meaning, definition, explanation...
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Bagaimana pada masa depan NANOTECHNOLOGY
diterapkan dalam SISTEM KENDAL! yang bagian
PENGENDALI-nya merupakan PENGENDAL!
DIGITAL (Digital Controlier) ber-basis
NANOTECHNOLOGY, masih tanda-tanya........




3 (TIGA) BAGIAN MATERI KULIAR:

 Baglan {: (Pekan 1 s/d 8 oleh RH2)

» Baglan 2: (Pekan 9 s/d 16 oleh EJA)

 Baglan $: Praktikum (INDIVIDU dan
KELOMPOK)




MODUL PEMBELAJARAN

 Baglan {: (Pekan 1 s/d 8 oleh RH2)
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(ada fotocopy-an bisa diambil di LSKI setiap Senin/Kamis)
MODUL 2: Pemodelan SKD

MODUL 3: Dasar-Dasar Transformasi <
MODUL 4: Model Nisbah Alih SKD
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