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BENTUKR UMUM Pemrograman Linier

¥ ?QM rdﬁnmaq La'ni-?\’ Lu‘n-e.fr- Prdgm%m;
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MINIMISASI Fungsi BIAYA Bevktk Uy, = -CTx = makon
a ad T MinimiSa nkdn Lj(xB: CT%W FMUg, EMiA

(Cost Function) J(X) = C'x i
Fungsi KENDALA gt |40

(Constraints) Ax < b v&(g@ ;, »(m«% il H pebal

DICAR! (X) Feh'haga (%) min| mm \
(sohus ) 2 Xn

dengan:
X = veldor kolom [m x 1]: [x, X, Xg seubah (crizelzs) optimisasi
€ = velkdor kolom [n x 1]: [e, e, &, ' JCUST

S a4ty an

sehinggal J(x) = €y, + CX, + CgXy +

Kasus Khusus:
W BlAVA = KERUGIAN/PENALTI

*WWW--»MXMHW
INDEX) atau Fungsi Tujuan (OBJECTIVE FUNCTION): J'(x) — = C x

W Fungsi Kendala Ax » b diubah menjadi - Ax < - b




* Metodu GRAFIS n < 3 K AL
[ ] ' A . ' Katus =2 Ix. <
(] ol " *\ /
3
el

MINIMISASI Fungsl ELAYA L
(Cost Function) J(X) = c'x

Fungsi KENDALA = TR
(Constraints) Ax < b e :’;fﬂ? =

demi kia

1 e op-l- i
<| f 4— carm dengay,
X .(m- Corlex

Fungsi KENDALA Ax < b bersama dengan syarat batas(x‘ xl Mgy o

x_} » 0 membentuk suatu wilzyzl selusl yang layak ( ..
mi.m) Untuk i = 2 wilayah ini berbentuk bidang, semua | °
titik dalam wilayah tersebut layak menjadi solusi. Untuk n = 3, wilayah ini | °
berbentuk ruang, sedangkan untuk n » 3 tidak lagi bisa digambarkan | ,
secara grafis. '

Batas2 wilayah feasible solutions (berbentuk garis untuk n = 2, w2
berbentuk bidang untuk i = 3) disebut eertex (  atau certices
(00). Selusi Optimum J_ untuk masalah pemrograman linier
biasanya ada pada perienmuan certiees, yang disebut vertex ()
atau vertices (). Metode mencari solusi optimum dilakukan ©
dengan menelusuri cortices, yang disebut metode SIMPLEX.
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CONTOH Pemrograman Linier:

JALANGKOTE dan ROTI MAROS

& Al na k A £
MINIMISASI ww,u BAVA Jomfkoe b RenMhemr
- Misal o ><, wa J SLEAR GG )lm/
(Cost Function) J(x) = C'x S j(,> : 5’ 2 Tangfpa
B i Ly [ L X G N Xg&— |
FUMSI KENDALA Kendala bahan = Telu— M butqr
(Constraints) Ax < b P

Uk Talangkote  w, delu + 1, +c,mj

oy swalen ot Maror Mo Lelw. + N, »70
Karena ini masalah MAKSIMISASI P M g[ | m,_‘\(: } MJ
keuntungan, supaya tetap memenuhi v ,,,,“,,M“?y’ =ty sslfEh

bentuk umum, yaitu: MINIMISASI
Fungs! BIAYA J(x) = C'x, maka:

x = veldor kolom [2 x 1): [x, x,]7 2 peubah

€ = vekior koom [2x 1]: =[P Q] biaya satuan
sehingga: J(x) = = Px,= Qx,

A = matrix (2 x 2]: Tm, m,I
n, n,
b = vektor kolom [2 x 1]: [M N]

J/{Q) Lp & ‘[v, ’B A x
LB |




CONTOH Pemrograman Linier: ' B Ol dan G 0 Pl bl LL
CUT dn P SAUDARA ’ g.‘x : ﬂ ;DA/AM 7 P—ckdh 'henj- /(lm_{umﬂ. i
» B " | \ r\ X For(: SOP Sauwda~
) . N ¢ Xz pors Coto
6/-?/1.}('» bi St I(x\: PX,-HQ X5 Y419
Seminimum W\M'le’)V\ i _
Kendala - karbe hidrb o 1 K (ini M
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MINIMISAS! Fungsi BIAYA J) = C™%, ZZc, 7 vz roxes P
x = vektor kolom [2 x 1]: [x1 X2]! —j,x,—rzxz_é‘/?

/'Pmal/ X+ e L] [

C = vektor kolom [2x 1]: [P Q] doma Ple Ll bl L2
seningga: J(X) = PX1# Qxg e JB-Pavda-[* D]
' | @ -hka [ uhect | o - Ral 1) e BEREEC
A=matrix [4x2]: |~k =ks Suhect T [k,p, -ﬁ][st@
&

-p‘ -p‘ ‘{,

P

& i

b = velktor kolom [4 x 1]: [<K =P L R]T




TUGAS 2
(PEMROGRAMAN LINIER 2 Peubah, Metode Grafis)

» Dari kasus2 “Jalangkote dan Rotl Mares” dan
"‘Coto can Sop Saudara” tentukan angka2
yang “wajar dan masuk akal” untuk vektor € dan
b serta matrix A
Pada salib-sumbu {sumbu mendatar = x4,
sumbu tegak = Xz} gambarkan wilayah “feasible
solutions” masing2 untuk kedua kasus di atas
Dari gambar wilayah “feasible solutions” di
atas, tentukan {x4, X2, J(X4,X2)} yang merupakan
solusi OPTIMUM dari kedua kasus di atas.




PEMROGRAMAN LINIER

dengan

MINIMISASI Fungsi BLAYA
(Cost Funection) J(X) = C'x

Fungsi KENDALA
(Constraints) Ax < b

dengan:

X = velkdtor kolom [m x 1]: [x, X, Xg
o= Wkolom[nu] ey €; €3

TUGAS MANDIRI (T IDAK Dikumpul, PELAJARI saja):
* Google Search: “SIMPLEX METHOD"
» MATLAB: Command Window: >>> help linprog




Misalkan ada S’ Fewmob4 jku , (enjan K

,94{/ MIAXTE MAS M

P«ewl» ka- PM

CONTOH Pemrograman Linier dengan PEUiciibai/ca

Wilayah Distribusi KeliSuditliiess

#Jo\ ble AA 'Dt_(-,L,.,,bM/\

MINIMISASI Funqsl BIAYA S el WL

(Cost Function) J(x) = C'x + K

FUﬁgS' KENALA m : n 2 Mdeix  Dilttr L Beban -
(Constraints) Ax < b wilagch T o I ke




MINIMISASI Lruww BIAYA JJ'%(B ﬁ»@ﬁ SReb Sbd
Ke

J' W7
(Cost Function) (x) C''x 2 [2,0,0, 4]
Fungsi KENDALA ‘.' & H

(cwstr‘lnt‘ Ax S b j-(’()-’- CpX) + O g+ _ st e FIE’+ FLE2J' ‘f‘Fz’

n= 13 - CHUR G

K = “fixed cost’= p,Q, + p,Q, + pPyQ; + P,Q,

b = vektor kolom [22 x 1]: [b; b, by b,

22 Fungsi KENDALA: 5 kendala KAPASITAS PEMBANGKIT
(P1 s/d P8), 13 kendala ALIRAN DAYA POSITIF (x, s/d %3 2 0)
dan 4 kendala EEBAN PUNCAK (Q1 s/d Q4) yang harus dilayani.




TUGAS 3
(PEMROGRAMAN LINIER n Peubah, Metode Simplex MATLAB)

» Kerjakan kembali Tugas 2 kasus2 J_JUQUU\:)L&\JL\, dan (Rod
Maros" dan “Coto dan Sop Saudara” dengan
menggunakan perintah “linprog” pada MATLAE. Pelajari
penggunaan “linprog” dengan seksama.

Susunlah suatu Matrix Distribusi Kelistrikan dari beberapa
wilayah dengan sumber tenaga listrik dari beberapa
pembangkit sehingga diperoleh jumlah peubah n > 7.
Tentukanlah dari matrix tersebut vektor €, €' dan b serta
matrix A dan “fixed cost” K, sehingga tersusun menjadli
pbentuk umum PEMROCRAMAN LINIER dengan n peubanh.
Carilah distribusi tenaga listrik yang OPTIMUM (biaya
minimum) dengan menggunakan perintah “linprog” pada
MATLAB.
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