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Antara lain ada 3 (tiga) kasus SEARCHING:

% The LINE SEARCHING (Golden Searching
% The Gradient Steepest Descent

% The Monte Carlo (Random Searching
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Figure 1: Outline of a Monte-Carlo Tree Search.
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Tugas o PENEMBAKAN MERIAM RAPAL (1)

Dengan Metode SEARCHING (Line Searching,
atau Golden Searching) menentukan sudut
elevas! optimum dalam penembakan MERIAM
dari suatu KAPAL PERANG
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(a) Untuk sasaran sejauh X = 1000 m, dengan sudut elevasi O = 45° (atau 7t/4

rad), tentukan: (1) waktu tempuh peluru, atau waktu lintasan ta dalam
satuan [sec], (2) tinggi maksimum lintasan peluru h dalam [m] dan (3)

kecepatan awal peluru Vo, dalam [m/sec]. Gunakan percepatan gravitasi
g =10 m/sec?

e .
b(-l—n {—’ o( J 4 ' VO (b) Untuk soal (a) di atas, tetapkan total penalty J = Rp. 1.000.000,- yang
terbagi tiga secara merata J = [P t3] + [Q h] + [R Vo] dengan [P t3] = [Q h]
= [R Vo] = J/3 maka tentukanlah nilai P, Q dan R, yang akan digunakan

j(o(\ :XE _la_’_ QL» e ’R\/OXV‘AP : AL\ ‘/ dalam perhitungan selanjutnya.

(c) Dengan nilai P, Q dan R, yang diperoleh dari soal (b), turunkanlah “fungsi
penalty” J(X,ot) dengan menyisakan X dan &t sebagai peubah bebas.

{a—e U'AIQH,—/—C’MPML\ }e’um tffg)
.P : L/ (d) Untuk setiap jarak sasaran tembak X seperti dalam tabel, telusurilah nilai
| rApl& ./PC.} o diantara Omin = 30° dan Qlmax = 60° yang menghasilkan fungsi penalty

yang MINIMAL, Jnin dengan menggunakan metode penelusuran “line

S : . “"J
L‘ -h h;’j na l’ L' mun searching” atau “golden searching” untuk menghasilkan tabel sebagai

[r“f'a}‘/"“‘J berikut:
VD% léote a+or gyl — Edlf\. Ar F‘QLP)‘ X [m} 30°< a0 < 60°  J(X,0t)min, [RP] Vo [m/sec]

R [rupish mier] o

1000
1500

220V

Kerjakan sampai
diperoleh Tabel Ini
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