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PEMBAGIAN KELOMPOK
	KELOMPOK I
	
	KELOMPOK II

	No.
	STB
	N a m a
	
	No.
	STB
	N a m a

	1
	16014
	Hasriyani Mustari (KETUA)
	
	1
	16315
	Andi Fauzan Alim (KETUA)

	2
	16004
	Nassri Maulana
	
	2
	16313
	Muh. Reyhan Thirza

	3
	16002
	Muh. Abri Yansyah
	
	3
	16318
	Christian Dave

	4
	16312
	Muhammad Aswan
	
	4
	16319
	Andi Bau Restu W.A.

	
	
	
	
	
	
	

	KELOMPOK III

	No.
	STB
	N a m a

	1
	16511
	Ahmad Shaadiq Bahar (KETUA)

	2
	16510
	Muh. Nasaruddin R.

	3
	16519
	Muh. Rafiud Priatna Y.

	4
	16524
	Ryan Prayudha


Tugas dari Praktikum kelompok ini adalah membangun Model Ruang Keadaan dari Sistem Kendali Servo Kecepatan dan Servo Posisi menggunakan Motor DC Terkendali Jangkar yang tersedia di LSKI. Pertemuan untuk koordinasi akan diselenggarakan pada jam kuliah (setiap Jum’at, jam 09:45 sampai selesai di Seminar Room dilanjutkan di LSKI).
Demikian  agar maklum, yah ........Terimakasih.








Dosen ybs,








Rhiza S. Sadjad
Hal-hal yang kurang jelas dan sulit difahami dapat di-konsultasi-kan dengan dosen. Dianjurkan untuk mulai mengerjakan TUGAS ini seawal mungkin, jangan menunggu sampai dekat-dekat UJIAN FINAL.

