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PENDIDIKAN AGAMA ISLAM
BAHASA INDONESIA
KALKULUS I

FISIKA DASAR I

BAHAN LISTRIK
MENGGAMBAR TEKNIK

DASAR KONVERSI ENERGI
DASAR SISTEM KOMPUTER
PANCASILA

BAHASA INGGRIS

KALKULUS IT

FISIKA DASARII
PENGETAHUAN LINGKUNGAN
DASAR TELEKOMUNIKASI
DASAR TENAGA LISTRIK
RANGKAIAN LOGIKA
KEWARGANEGARAAN
KALKULUS III

FISIKA DASAR III

RANGKAIAN LISTRIK I
MATEMATIKA TEKNIK I
PRAKTIKUM I

PEMROGRAMAN KOMPUTER
DASAR ELEKTRONIKA

DASAR SISTEM KENDALI
MATEMATIKA TEKNIK II
RANGKAIAN LISTRIK II

MEDAN ELEKTROMAGNETIK
PENGUKURAN LISTRIK
PRAKTIKUM II

PERANCANGAN SISTEM DIGITAL
ELEKTRONIKA ANALOG
SISTEM LINIER

PROBABILITAS & STATISTIK
PERANCANGAN SISTEM ELEKTRONIKA
TEKNOLOGI RANGKATAN TERINTEGRASI
SISTEM PENGOLAHAN ISYARAT
ELEKTRONIKA ANALOG LANJUTAN
KOMPUTER DIGITAL
PRAKTIKUM III
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NIM : D41101117 NAMA : FERRY KRISUANTY

NO.| KODE NAMA MATA KULIAH HM| AM| K M
42 | 348D422 | RANGKAIAN KUTUB IV A 4 2 8
43 | 351D433 | ELEKTRONIKA DIGITAL € 2 3 6
44 | 352D432 | ELEKTRONIKA INDUSTRI B 3 2 6
45 | 354D432 | SISTEM MIKROPROSESSOR C 2 2 4
46 | 353D432 | SISTEM OPERASI KOMPUTER (0 2 2 4
47 | 360D433 | SISTEM KENDALI B 3 3 9
48 | 355D412 | PRAKTIKUM IV A 4 2 8 |
49 | 424D432 | EKONOMI TEKNIK B 3 2 6
50 | 422D433 | TEKNIK KENDALI DIGITAL A 4 3 12
51 | 430D431 | KERJA PRAKTEK I A 4 1 4
52 | 425D433 | ARSITEKTUR SISTEM KOMPUTER A 4 3 12
53 | 475D432 | PENGOLAHAN CITRA A 4 2 8
54 | 474D432 | METODE NUMERIK B 3 2 6
55 | 477D432 | SISTEM KENDALI OPTIMAL B 3 2 6
56 | 478D432 | PEMODELAN & SIMULASI NUMERIK B 3 2 6
57 | 483D432 | TOPIK KHUSUS TEKNIK ELEKTRONIKA B 3 2 6
58 | 461D433 | SISTEM INSTRUMEN ELEKTRONIKA B 3 3 9
59 | 457D431 | SEMINAR A 4 1 4
60 | 458D434 | TUGAS AKHIR A 4 4 16
61 | 459D431 | KERJA PRAKTEK II A 4 1 4
62 | 456D414 | KULIAH KERJA NYATA A 4 4 16
63 | 491D432 | PEMODELAN & SIMULASI DIGITAL A 4 2 8
64 | 493D432 | SISTEM KENDALI DENGAN LOG. FUZZY A 4 2 8
65 | 494D432 | ROBOTIKA INDUSTRI A 4 2 8
JUMLAH 149 | 492
INDEKS PRESTASI KUMULATIF . 3.30 ( Tiga Koma Tiga Nol )
PREDIKAT KELULUSAN - SANGAT MEMUASKAN

Keterangan :

- HM : Hasil Mutu K : Kredit (Bobot SKS)
-AM: Angka Mutu M : Mutu (AM x K)

JUDUL KARYA ILMIAH YANG TELAH DIPERTANGGUNGIAWABKAN :
ALAT UKUR JARAK MENGGUNAKAN SENSOR ULTRASOHNIK

MAKASSAR, 22 AGUSTUS 2006
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